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V-Line of 2D- and 3D laser scanners
Mobile ScanningAirborne Scanning Terrestrial Scanning

60 deg
200 kHz
600 m (60%)

100 deg 
200 kHz
500 m (20%)

360 deg
50/300 kHz
500/200 m (80%)

100 x 360 deg
100/300 kHz
500 m (80%)

RIEGL VQ-480 RIEGL VQ-180 RIEGL VQ-250 RIEGL VZ-400

Scan Range:
Laser Clock:
Max. Range:

“V-Line” von 2D- und 3D Laser Scanner
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Terrestrial Scanning Airborne ScanningMobile Scanning Industrial Scanning

RIEGL VMX-250 Mobile Laser Scanning System

Effketive Messrate 2 x 300 kHz
Scanrate 2 x 100 Linien / sec

Max Messentfernung 500 m @ ρ ≥ 80% und 100 kHz
75 m @ ρ ≥ 10% und 300 kHz

Genauigkeit 10 mm
Präzision 5 mm
Position (absolut) typ. 20-50 mm
Position (relativ) typ. 10 mm
Roll- & Nickwinkel 0.005
Kurswinkel 0.015
Gewicht “Measuring Head” ca. 38 kg
Gewicht “Control Unit” ca. 18 kg
Laser Klasse 1 (augensicher)

Spezifikation des RIEGL VMX-250

Mobile Laser Scanning
System RIEGL VMX-250
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C7th International Symposium on Mobile Mapping 
Technology, Cracow, June 2011
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www.youtube.com/watch?v=ZhSe7VXLONE
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RIEGL VMX-250 Mobile Laser Scanning System
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Spezifikation des RIEGL VMX-250-CS6 Kamera Systems

Empfohlene Kamera Typen 1.4 MPx 2.0 MPx 5.0MPx

Auflösung (1) 1360x1024 1920x1080 2448x2050

Max. Bildrate 20 B/sec 32 B/sec 15 B/sec
Sensor 2/3“ Farb CCD

Verschluss Global / Progressiv Scan

Pixel Größe 6.45µm 5.50µm 3.45µm

Objektiv 5 mm, C-Montage

Gesichtsfeld ca. 80° x 65° (2)

(1) höhere Auflösungen auf Anfrage. Externe Kameras (z.B. DSLR oder IR-Kameras) anderer Hersteller integrierbar.
(2) Für das Canal Grande Projekt wurden 12 mm Objektive mit einem Blickfeld von ca. 40 x 30 verwendet.

RIEGL VMX-250-CS6 Kamera System
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Kamera Kalibrierung
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Eingefärbte Punktwolke
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3D Monoplotting
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3D Monoplotting
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3D Monoplotting
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3D Monoplotting
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RIEGL Mobile Laser Scanning System
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RIEGL Mobile Laser Scanning System
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RIEGL VMX-250-CS6 Kamera System

Darstellung der Kamerapositionen zum Zeitpunkt deren synchroner Triggerung. Gelb und rosa symbolisieren 
Kamera 1 und 2. Die rote Linie beschreibt die Trajektorie. Die roten, grünen und blauen Achsen zeigen das 
bewegte Koordinatensystem der IMU. Die Scandaten der Fassaden sind in graucodierter Reflectance 
(Reflexionsgrad) eingefärbt.
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RIEGL Mobile Laser Scanning Systems

Planung der Mission: Wetter und Verfügbarkeit von GPS Satelliten an den Messtagen  in Venedig
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RIEGL Mobile Laser Scanning Systems

links: Angewendete Scannerparameter für einen RIEGL VQ-250 Laser Scanner: 58 Scanlinien/sec mit einer 
Winkelauflösung von 0,0663 zwischen zwei Laserschüssen -> resultiert in einer Punktauflösung auf der Fassade 
von ca. 2,3 cm pro Scanner und Scan
rechts Punktmuster auf der Fassade (rot = linker Scanner 1, grün = rechter Scanner 2), ergibt für diesen 
Fassadenausschnitt 3.500 Punkte pro Quadratmeter von beiden Scannern (Rasterlinienabstand = 1cm)
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RIEGL Mobile Laser Scanning Systems
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You can find the movie in the Internet:
www.youtube.com/user/RieglLMS

www.youtube.com/watch?v=l7UUBtI4b1w

http://www.youtube.com/user/RieglLMS�
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Casa d' Oro

Foto Google Earth Screenshot 02/2011
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Casa d' Oro

Orthogonale Darstellung der Punktwolke
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Casa d' Oro

Orthophoto
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Casa d' Oro

www.ekg-baukultur.com2D Strichauswertung der Punktewolke
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Visualisierung der Deformation

Orthogonale Darstellung der Punktwolke
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Casa Pesaro

Foto
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Casa Pesaro

Orthogonale Darstellung der Punktwolke
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Casa Pesaro

2D Strichauswertung der Punktewolke www.ekg-baukultur.com
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Casa Pesaro

2D Strichauswertung der Punktewolke



www.riegl.com

Terrestrial Scanning Airborne ScanningMobile Scanning Industrial Scanning

Casa Pesaro

3D Auswertung mittels Monoplotting
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Casa Pesaro

3D Auswertung mittels Monoplotting
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Danke für Ihre Aufmerksamkeit!

Die Filme finden Sie auf
www.youtube.com/user/RieglLMS

http://www.youtube.com/user/RieglLMS�
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